Modele subiecte colocviu MATLAB laborator SS2

MODEL SUBIECT 1
1. Folosind scrierea simbolica in MATLAB, determinati transformata Laplace pentru semnalul:
x(t) = {t3e‘2t,t >0
0,1n rest

2. Folosind scrierea simbolica in MATLAB, determinati transformata Laplace inversa pentru semnalul:
1-— e—ZS

Rezolvarea acestui subiect trebuie facutd in MATLAB. Dupa ce obtineti rezultatul in MATLAB, scrieti
rezultatele obtinute pe foaia de examen.

MODEL SUBIECT 2

Folosind MATLAB, determinati polii si reziduurile, precum si transformata Laplace inversa pentru semnalul:
X(s) = 4s — 8

) s34 2s2+s

Rezolvarea acestui subiect trebuie facuta in MATLAB. Dupa ce obtineti rezultatele In MATLAB, scrieti polii,
reziduurile si transformata Laplace inversa obtinute pe foaia de examen.

MODEL SUBIECT 3
Folosind scrierea simbolicd in MATLAB, determinati transformata Laplace pentru semnalul x(t) definit din
figura urmatoare, definit pe intervalul de timp 0 < t < 4:
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Rezolvarea acestui subiect trebuie facuta in MATLAB. Dupd ce obtineti rezultatul in MATLAB, scrieti
semnalul x(t) si transformata Laplace inversa obtinute pe foaia de examen.

MODEL SUBIECT 4
Folosind MATLAB, generati si reprezintati grafic urmatorul semnal discret:

x[n] =02-8[n—1]+6[n—3] —0.6-6[n+ 4], pentru —=5<n <10
Abscisa (n) trebuie sa se cuprindd numai domeniul indicat.

MODEL SUBIECT 5

Folosind MATLAB, generati si reprezintati grafic un semnal sinusoidal discret x[n] de amplitudine A = 2V,
care sd contind 14 esantioane pe perioada. Domeniul abscisei trebuie sa cuprinda doar intervalul 0 < n < 48.
Rezolvarea acestui subiect trebuie facuta in MATLAB. Dupa ce obtineti rezultatul in MATLAB, scrieti pe
foaia de examen cate perioade sunt afisate pe ecran.




MODEL SUBIECT 6
Folosind MATLAB, generati si reprezintati grafic tren de impulsuri periodice de amplitudine 4; = 1.5V,
perioada P = 4 si lungime M - P = 20:

M-1
x[n] = A;8[n — IP]
Z :

Domeniul abscisei trebuie sa cuprinda doar intervalul 0 <n < M - P.

MODEL SUBIECT 7

a. Folosind Matlab generati secventa discretd x[n] obtinutd din semnalul x(t) = cos (2mF;t) de
frecventa F; = 2.5kHz si durata t,,,,, = 100ms, prin esantionarea acestuia cu frecventa F; = 8kHz.

b. Calculati TFTD a semnalului x[n] in N = 64 puncte si reprezentati spectrul de amplitudini al TFTD
n frecvente nenormate F € [0, Fs) folosind functia fft().

MODEL SUBIECT 8
a. Folosind Matlab generati secventa discreta x[n] obtinutd din semnalul x(t) = cos (2mF;t) de
frecventa F; = 4kHz si durata t,,,,,, = 100ms, prin esantionarea acestuia cu frecventa F; = 10kHz.
b. Calculati TFTD a semnalului x[n] in N = 64 puncte si reprezentati spectrul de amplitudini al TFTD

in frecvente nenormate F € [— ?, ?) folosind functia fttshift().




